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15. @ Hallar una matriz A € R™*" tal que
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Proposiciéon 1 Sea A € R™*", Entonces, si 01 y 0, son, respectivamente, el mayor y el menor

valor singular de A, se tiene que

‘mla\ |Az|| = oy Yy lulmn |Az|| = op.
r||=1 r

4. rango(A) @: nimero de v.s. no nulos de A. = NYk =2
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17.® Sea T ¢ L(R? R?) la transformacién definida por T'(x) = Az. En cada uno
de los siguientes casos, caracterizar geométricamente y graficar la imagen por T de
la circunferencia unitaria So = {x € R* : ||z|| = 1}.
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